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Motorreductores
de vis sin fin




RD Motorreductores de vis sin fin

Breve introduccion

Los reductores de vis sin fin de la serie RD han
sido desarrollados por nuestra compaiia con
el compromiso de satisfacer las exigencias de
nuestros clientes, etan compuestos por un vis
de acero templado y rectificado y una corona fa-
bricada con una aleacién de bronce.

La serie esta compuesta por 9 tamanos con re-
laciones de reduccién comprendidas entre 1:7.5
a 1:100. Se fabrican con carcasa de aluminio to-
dos los modelos desde el tamaiio 025 al 090 y en
fundicién de hierro las carcasas de los modelos
110y 130.

Esta serie esta complementada por 4 tamanos
de pre-rducciones PR de un tren de engranajes
helicoidales, y todos los accesorios para reduc-
tores: bridas de salida, ejes de salida simples y
dobles, brazos de raccion y kits de combinacion
para Motorreductores combinados

Designacion /

RD 063 FA - 30 DV ES 925 PAM80B14 B3
[

Posicion de montaje.

Predisposicion de acoplamiento a motor.

FA

FB @ Arbol de salida hueco.
FC

FD

FE —— ES = Eje de salida simple.

ED = Eje de salida doble.
BR = Brazo de reaccion.

VP = Vis prolongado.

Relacion de reduccion.

L Versiones brida de salida.

Tamano. 025 - 030 - 040 - 050 — 063 - 075 - 090 - 110 - 130

RD Motoreductor de vis sin fin.
IRD Reductor de vis sin fin con eje de entrada.

Instrucciones de montaje y mantenimiento

&
GEARBOXES

Durante la instalacion deben respetarse las siguientes instrucciones

Asegurar una alineacioén correcta entre motor y reductor y entre el reductor y la maquina.

Instalar el reductor de manera que no sufra vibraciones.

Observar que los componentes a instalar sobre los ejes cumplan las tolerancias correctas sin
correr el riesgo de danar los rodamientos o las partes externas del reductor.

Si se prevén sobrecargas, golpes o bloqueos durante el funcionamiento hay que prever la ins-
talacion de acoplamientos de seguridad.

Si se aplican pinturas sobre el reductor se debe proteger el borde exterior de los retenes para
evitar que el caucho se deteriore y cause pérdidas de lubricante.

Pulir completamente la superficie donde se debe fijar el reductor y tratar con sustancias
protectoras las partes metalicas en contacto antes del montaje para evitar oxidaciones y blo-
queos.

Verificar en el momento de la puesta en funcionamiento que las partes eléctricas llevan las
protecciones necesarias.
Verificar que la tension de alimentacion indicada en las placas de los motores sea la correcta.

Durante el funcionamiento

Los reductores son llenados con lubricante semi-sintético y no requieren ningun tipo de man-
tenimiento.

Debe verificarse la cantidad de aceite necesaria en funcién de las posiciones de montaje indi-
cadas en las tablas.

En caso de temperaturas ambiente inferiores a -18°C o superiores a 40°C rogamos ponerse en
contacto con nuestro departamento técnico.

Durante la fase de rodaje la temperatura del reductor puede ser un poco mas elevada de lo
normal.




Cargas radiales y axiales Despiece K

Cuando la transmision del movimiento pueda provocar cargas radiales o axiales en el extremo de los ejes, se
debe verifiar que estas nunca superen en las condiciones mas desfavorables a los maximos permitidos.

En la siguiente tabla se indican los valores de las cargas radiales admisibles para los ejes de entrada Fr1. La N° Fleza
carga axial se obtiene: Fal = 0.2 x Fr1 1 Carcasa
2 Corona
3 Vis RD
3.1 Vis IRD
5 Tapa cierre
7 Brida PAM
Fr1 (daN) 7.1 Tapa IRD
Rr;\ll'n RD - IRD -~ 8 Retén ciego
030 040 050 063 075 090 110 130 9 Rodamiento
1400 6 22 32 42 50 70 100 160 g 10 Rodamiento
900 6 25 35 46 53 80 120 180 ; i Retén DIN 3760
700 7 28 40 50 57 90 130 200 LEAR RS RTNIETAEY
500 7 31 45 53 60 100 145 220 s O-Ring
21 Chaveta DIN
En la siguiente tabla se indican los valores de las cargas radiales admisibles en el eje de salida Fr2. La carga 89ee
axial admisible se obtiene: Fa2 = 0.2 x Fr2 22 | Tomillo DIN 912
23 Seeger DIN 472
24 O-Ring
25 Tornillo DIN 912
Fr2 (daN) 26 Aro DIN 888
R;'m SF - RD
030 040 050 063 075 090 110 130
187 65 128 177 233 275 305 386 506
140 73 141 195 256 301 336 424 556
94 84 162 224 295 346 384 486 638
70 91 178 247 325 383 424 536 702
56 100 194 266 349 414 456 577 756
47 105 205 284 370 439 486 614 804
35 115 225 313 408 484 534 677 885
28 125 244 336 441 520 576 729 954
24 134 259 357 467 554 612 774 1015
18 146 286 394 515 610 674 853 1117
14 308 425 555 656 727 920 1202

* Los valores indicados se refieren a las cargas situadas en el centro de los ejes.

o o _ o _ Disposicion de las bridas y de los ejes de salida
Una de las caracteristicas de algunos reductores de vis sin fin es la irreversibilidad, es decir

que no pueden ser accionados desde el eje de salida. A modo orientativo se muestra la
siguiente tabla.

7.5/1 10/1 15/1 20/1 25/1 30/1 40/1 50/1 60 /1 80/1 100/ 1
030
040
050
063

075

090 REVERSIBLE
110

NEUTRAL IRREVERSIBLE

ESTANDAR LADO CONTRARIO ESTANDAR LADO CONTRARIO

130




Prestaciones de los Motorreductores de vis sin fin Prestaciones de los Motorreductores de vis sin fin 125
Performance of worm geared motors Performance of worm geared motors

35 40 70 2.1
2P
n1= 2800
186 15 7.5 1.7
RD 025 140 0 0 15 RD 030
0,06
0,37
RD 030
RD 040
n1= 2800 o018
RD 025
RD 050
RD 050
RD 050
: RD 063
0,09 RD 030
n1= 2800 RD 030 RD 063
0,55
RD 040 RD 040 RD 075
RD 030
RD 040 14 100 221 1.2 RD 090
0,25 RD 110
RD 050 :
RD 050 RD 050
n1=2800 RD 025 RD 075
RD 090
RD 063
RD 030 2D 040 RD 110
RD 063 RD 050
n1= 2800 RD 040
012 ) RD 050
e 18 75 e 24 e Pl
0,75
RD 090
RD 063
0.37
4P
n1=1400
RD 110
RD 075
RD 130




Prestaciones de los Motorreductores de vis sin fin Dimensiones ‘ K...

Motor n2 M2 Tiew Motor n2 M2 Tipo
i f.s. i f.s. .
Kw Rpm Nm Type Kw Rpm Nm Type RD 025 Peso sin motor 0.7Kg.
120 7.5 105 2.0 374 7.5 93 1.4
= 2P 280 10 123 1.2 RD 075
6P 15 60 649 1.0 RD 110 n1= 2800 .
1,50 n1=900 - 374 7.5 94 2.2
15 60 659 1.4 RD 090
11 80 815 1.1 RD 130 280 e 128 1 80 22.5 22.5
— e
374 75 51 T8 186 7.5 182 1.0 N
2P 140 10 240 0.8 35 45
n1= 2800 280 10 67 1.5 RD 063 = —
186 15 97 11 186 7.5 184 1.6 T
140 10 243 1.3
186 7.5 100 1.8 RD 090
94 15 352 1.0
140 10 132 1.5 RD 075 45
94 15 191 1.0 70 20 giof gis |
186 75 101 59 186 7.5 184 2.4 I
= = 28 o8 400 4P 140 10 243 2.1 Y
’ ni=1400 94 15 352 1.6 W
94 15 193 1.9 . RD 110
20 50 o5 ‘a RD 090 70 20 464 1.2 T
56 25 307 1.1 56 25 573 1.0 D C
4P 47 30 346 1.2 S/ SO 520 EO &
2,20  n1=1400 - -0 556 oo 56 25 572 1.6 ~ . ?
47 30 655 1.6 N .
56 25 316 1.9 _ \ n
47 0 355 18 35 40 857 1.2 RD 130 N m ™
: RD 110 28 50 1023 1.0 ™M
35 40 462 1.3 n v i ©
24 60 1179 0.8 <
28 50 550 1.1 Q b i
120 7.5 283 2.0 RD 110 o N
24 60 648 0.9 6P ¢5 a
n1= 900 45 20 713 15
28 50 567 1.7 RD 130 j o g
—~ o e Wi b 130 36 25 870 1.2 V
186 7.5 253 1.9
18 80 803 1.0
e = 55 140 10 334 1.6 i
7.5 5 .
6P RDO75 94 15 484 1.2 RD 110 © ‘
= 18 50 840 1.2
n1=900 RD 130 70 20 638 0.9 22
15 60 966 1.0 [T
186 7.5 256 3.0
373 7.5 70 1.9 4P a0 o s be 34
RD 075 5,50 ni1= 1400 .
2P 280 10 92 1.6 o 15 490 1o @ 4 H8
n1=2800 —7, 75 71 3.0 : N 42
. =
280 10 92 26 RD 090 70 20 645 1.4 RD 130
56 25 788 1.2
186 7.5 138 2.1
47 30 900 1.2
140 10 187 1.7
94 15 264 1.4 RD 090 35 40 1171 0.9
p— - — 10 186 7.5 345 1.4
140 10 182 2.6 140 10 455 11 RD 110
94 15 263 2.2 ol 19 o | @9
186 7.5 349 2.1
4p 70 20 350 1.6
_ 4p 140 10 455 1.8
800 m=1400 " 56 25 a9 U4 RD 110 7,50 n1= 1400 b
: 94 15 667 1.4
47 30 484 1.3 b
70 20 880 1.0
35 40 462 1.0 RD 130
o8 50 767 08 56 25 1074 0.9
35 40 631 1.6 i S0 22 08 oln
. n
28 50 773 1.3 35 40 1596 | 0.7 Ng
RD 1 186 7.5 428 1.8
24 60 884 1.0 S0
ap 140 10 559 1.5
18 80 1113 0.8 1= 1400
9.20 ni= 94 15 819 1.1 RD 130
120 7.5 212 2.7 RD 110 '
6P 70 20 1079 0.8 V
n1=900 30 30 745 1.6 o 130 - o5 1318 07 i
22 40 955 1.2
45




RD 030-130 Bridas especiales K
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Tamano D KN
KB
wn G G H NT KA KC @ KM o KO KP KA b t
FB 97 7 4  45° 87 60 9 110 95
040 FC 8 70 78 50 365 26 80 9 5 45° 115 95 95 140 . 6 | 208
(19) : ' © (1.8)
FD 58 12 5  45° 100 80 9 120 .
FB 120 9 5 45 87 70 11 125 110
050 FC 22 80 92 60 435 30 89 10 5 45° 130 110 95 160 . 8 | 283
(24) ’ . ® (27.3)
FD 72 145 5 452 115 95 11 140 -
FB 112 10 6  45° 150 115 11 180 142
FC o5 98 10 5 45° 165 130 11 200 . s | 283
063 95 112 72 53 36 :
FoD (28) 107 10 5 45° 165 130 11 200 - ® (1.3
FE 805 165 5 45° 130 110 11 160 -
28 . 8 313
075 FB o 1125 120 8 57 40 90 13 6  45° 130 110 11 160 - | oy | @83
_ FB 122 18 6 45° 215 180 14 250 -
EmEER | g | @ D E F G @1 H | L M N N O P a R 35 10 383
(H7) (h8) 090 FC (38) 129.5 140 103 67 45 110 17 6 45° 165 130 11 200 - (10) (41.3)
030 54 20 80 14 97 32 55 63 40 30 56 65 55 29 65 75 44 57 FD 151 13 6 45° 175 152 14 210 200
18 110 FB 42 160 155 1275 74 50 130 18 5 45° 215 180 15 250 . 12 453
040 70 23 100 g 1215 43 70 78 50 40 71 75 60 365 65 87 55 715
050 80 30 120 éi) 144 49 80 92 60 50 85 85 70 435 85 100 64 84 Modelos con arbol de entrada S|mp|eyd°b|e
063 100 40 144 22 174 67 95 112 72 63 103 95 80 53 85 110 80 102
(28)
B1 G1 G B
075 120 50 172 ég) 205 72 1125 120 86 75 112 115 95 57 11 140 93 119
090 140 50 208 32 238 74 1295 140 103 90 130 130 110 67 13 160 102 135 L L N b
(38) b1 “ |
] f
110 170 60 2525 42 295 - 160 155 127.5 110 144 165 130 74 14 200 125 167.5 T T )
130 200 80 2925 45 335 - 180 170 147.5 130 155 215 180 81 16 250 140 187.5 20@ 5 g8 O_“Q
IEmELD | o T V K KA KB KC KE a KM (:f";) KO KP KQ b t kg . m
030 55 21 27 44 545 6 4 M6x11 (4) 45° 68 50 6.5 80 70 5 16.3 1.2 L] LI
040 65 26 35 60 67 7 4 M6x8(4) 45° 87 60 9 110 95 6() 208 2.3
A D1
21.8) TS B G (j%) f b t B1 G1 i) 1 b1 t1
050 7 30 40 70 90 9 5 Msxio(@) 45 90 70 11 125 110 8(8) 283 3.5
©7.3) 030 20 51 9 . 3 10.2 20 45 9 . 3 10.2
063 8 3 50 8 8 10 6 M8x14(8 45° 150 115 11 180 142 8(8) 283 6.2 040 23 60 11 = 4 12.5 23 53 11 = 4 12.5
1.
©1.3) 050 30 74 14 M6 5 16.0 30 64 14 M6 5 16.0
075 10 40 60 90 111 13 6 Msxi4(8) 45° 165 130 14 200 170 8 31.3 9
x14 (8) 063 40 90 19 M6 6 215 40 75 19 M6 6 215
(10) (38.3)
090 11 45 70 100 111 13 6 M10x18(8) 45° 175 152 14 210 200 10 383 13 075 50 105 24 M8 8 27.0 50 90 24 M8 8 27.0
(10)  (41.3) 090 50 125 24 M8 8 27.0 50 108 24 M8 8 27.0
110 14 50 85 115 131 15 6 M10x18(8) 45° 230 170 14 280 260 12 453 35 110 50 142 o8 M0 s 310 60 135 o8 M0 8 310
130 15 60 100 120 140 15 6 Mi2x21(8) 22.5° 255 180 16 320 290 14 488 48 130 80 162 30 M10 8 33.0 80 155 30 M10 8 33.0




Predisposicidon de acoplamiento a motor Ejes de salida simples y dobles Iag

z| 5| o L1 L
B1 G1 B1 G1 B1
B B B b1
o o =
S S =
£ f
TIPO PAM N M P D
TYPE IEC
75 10 15 20 25 30 40 50 60 80 100
D h6 B B1 G1 L L1 f b1 t1
RD 025 56 B14 50 65 80 9 9 9 9 - 9 9 9 9 - -
025 11 23 255 50 81 101 - 4 12.5
63 BS 9 | 415 | 40 g qq |y 11 ) i ) . 030 14 30 32.5 63 102 128 M6 5 16
RD 030 63 B4 60 = °0 040 18 40 43 78 128 164 M6 6 20.5
56 BS 80 100 | 120 9 9 9 9 9 9 9 9 9 9 _ 050 25 50 53.5 92 153 199 M10 8 28
56 B14 50 65 80
063 25 50 53.5 112 173 219 M10 8 28
71B5 110 180 160
14 14 14 14 14 14 14 - - - - 075 28 60 63.5 120 192 247 M10 8 31
71 B14 70 85 105
090 35 80 84.5 140 234 309 M12 10 38
RD 040 63 B5 95 115 140
11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 110 42 80 84.5 155 249 324 M16 12 45
63 B14 60 75 90
130 a5 80 85 170 265 340 M16 14 48.5
56 B5 80 100 120 - - - - - - - 9 9 9 9
80 B5 130 165 200 ..
19 19 19 19 19 19 - - - - - Brazos de reaccion
80 B14 80 100 120
RD 050 71B5 110 180 160
14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 -
71 B14 70 85 105
63 B5 95 115 140 - - - - - - 11 11 11 11 11 [
90 B5 130 165 200
24 24 24 24 24 24 - - - - -
90 B14 95 115 140
80 B5 130 165 200 19 19 19 19 19 19 19 19 19 - -
RD 063
80 B14 80 100 120
71B5 110 180 160 - - - - - - 14 14 14 14 14
71 B14 70 85 105 U
100/112B5 180 215 250 28 28 28 - - - - - - - -
100/112B14 110 130 160
90 B5 130 165 200 24 24 24 24 24 24 24 L L
RD 075 90 B14 95 115 140 §
80 B5 130 165 200 - - - 19 19 19 19 19 19 19 19 |
80 B14 80 100 120
71 B5 110 130 160 - - - - - - - 14 14 14 14
100/112B5 180 215 250 28 28 28 28 28 28 - - - - - J(_GJGL

100/112B14 110 130 160

90 B5 130 165 200 24 24 24 24 24 24 24 24 24 - -
RD 090 K1 G KG KH R
90 B14 95 115 140
025 70 14 17.5 8 15
80 B5 130 165 200 - - - - - - 19 19 19 19 19
030 85 14 24 8 15
80 B14 80 100 120
040 100 14 31.5 10 18
132 BS 230 265 300 38 38 38 38 - - - - - - -
050 100 14 38.5 10 18
100/112 B5 180 215 250 28 28 28 28 28 28 28 28 28 - -
RD 110 063 150 14 49 10 18
90 B5 130 165 200 - - - - 24 24 24 24 24 24 24
075 200 25 47.5 20 30
80 B5 130 165 200 - - - - - - - - - 19 19
090 200 25 57.5 20 30
132 B5 230 265 300 38 38 38 38 38 38 38 - - - -
RD 130 100/112 B5 180 215 250 - - - - 28 28 28 28 28 28 28 110 290 =0 62 29 5o
130 250 30 69

90 B5 130 165 200 - - - = B - - - - 24 24
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GEARBOXES

PR + RD Motorreductores de vis sin fin con prereduccion

Motorreductores
de Vis Sin fin con PR 071 - RD 063 FA - 30 DV ES 025 PAM80B14 B3
pre-reduccion

Predisposicion de acoplamiento a motor.

Designacion

FA

FB @ Arbol de salida hueco
FC

FD

FE ES = Eje de salida simple.

—— ED = Eje de salida doble.
BR = Brazo de reaccién.

VP = Vis prolongado.

Relacion de reduccioén.

L Versiones brida de salida.

Tamaiio. 025 - 030 - 040 - 050 - 063 — 075 — 090 - 110 - 130.

RD Motoreductor de vis sin fin.

Tamano. 063 - 071 - 080 - 090.

PR Unidad pre-reduccién.

PR + RD Listado de posibles combinaciones

RD i 25 30 40 50 60 80 100
040 PR 063 i:3

PR 063 i:3
050

PR 071 i:3

PR 071 i:3
063

PR 080 i:3

PR 071 i:3
075

PR 080 i:3

PR 071 i:3
090 PR 080 i:3

PR 090 i:2.42

PR 080 i:3

110

PR 090 i:2.42

PR 080 i:3
130
PR 090 i:2.42
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Prestaciones de los Motorreductores de vis sin fin con prereduccion Prestaciones de los Motorreductores de vis sin fin con prereduccion
Motos n2 LomM2 Tipo Motos n2 LomM2 Tipo Mool n2 LomM2 Tipo Motor n2 LomM2 Tipo
Kw rpm Nm = Kw rpm Nm = Kw rpm Nm = Kw rpm Nm .
12 75 47 1.3 187 75 88 1.0 7.8 180 425 1.7 19.3 726 392 22
10 90 51 1.4 bR 063 156 90 98 1.1 :g g;:, n1 =41P400 58 240 513 1.2 :g ‘1)‘1’8 145 96.8 508 1.6 PR 090
75 120 62 1.1 RD 040 11.7 120 121 0.8 4.7 300 597 1.0 116 121 599 1.3 RD 110
6.0 150 72 0.8 18.7 75 91 1.8 12 75 306 1.1 PR 080 9.6 145 686 1.0
50 180 79 0.7 156 90 100 2.0 10 90 341 141 RD 075 72 193 828 0.8
0.09 n1igoo 6.0 150 73 1.6 11.7 120 125 1.5 bR 071 10 90 357 2.0 n1 =41P400 19.3 726 398 3.5
50 180 81 1.3 PR 063 4P 9.3 150 143 1.2 RD 063 7.5 120 441 1.4 PR 080 145 96.8 508 2.6
3.8 240 94 0.9 RD 050 n1=1400 7.8 180 163 1.0 0.55 6.0 150 516 1.1 RD 090 11.6 121 608 2.0 PR 090
3.0 300 106 0.7 5.8 240 192 0.7 6P 5.0 180 578 0.9 9.6 145 686 1.6 RD 130
3.8 240 99 1.7 PR 063 47 300 215 0.6 n1=900 7.5 120 462 2.2 72 193 843 1.2
3.0 300 109 1.4 RD 063 9.3 150 151 1.7 6.0 150 552 1.8 PR 080 110 58 242 962 0.9
187 75 42 1.2 7.8 180 172 1.4 PR 071 50 180 620 1.5 RD 110 12.4 72.6 576 1.9
15.6 90 46 1.2 58 240 201 1.1 RD 075 3.8 240 756 1.0 9.3 96.8 746 1.4 PR 090
11.7 120 57 0.9 ;g gig 0-25 4.7 300 230 0.9 3.8 240 756 1.6 PR 080 7.4 121 890 1.1 RD 110
9.3 150 66 0.7 12 75 135 1.6 3.0 300 858 1.3 RD 130 6.2 145 1000 0.9
o 7.8 180 74 0.6 10 90 148 1.8 PR 071 187 75 280 0.9 PR 080 n1igoo 12.4 72.6 585 3.0
n1 =41 400 93 150 68 1.3 75 120 181 1.3 RD 063 156 90 313 1.0 RD 075 9.3 96.8 746 22 PR 090
78 180 75 1.1 PR 063 6.0 150 211 1.0 156 90 327 1.7 7.4 121 890 1.7 RD 130
58 240 88 0.8 RD 050 12 75 139 2.4 11.7 120 405 1.2 PR 080 6.2 145 1000 1.4
47 300 98 0.7 6P 10 90 155 2.5 9.3 150 483 0.9 RD 090 46 193 1220 1.0
58 240 92 1.5 PR 063 n1=900 7.5 120 191 1.9 ;g 8;; ap 7.8 180 543 0.7 19.3 72.6 535 1.6
47 300 103 1.2 RD 063 6.0 150 219 1.5 n1=1400 11.7 120 430 1.9 145 96.8 693 1.2 PR 090
012 12 75 62 1.0 PR 063 50 180 248 1.2 9.3 150 506 1.6 PR 080 11.6 121 817 1.0 RD 110
10 90 68 1.1 RD 040 50 180 263 1.9 bR 071 7.8 180 580 1.2 RD 110 b 9.6 145 936 0.8
75 120 83 0.8 3.8 240 318 1.4 RD 090 58 240 700 0.9 1.50 .00 198 726 542 26
12 75 63 1.7 3.0 300 358 1.1 58 240 712 1.4 PR 080 145 96.8 693 1.9
10 90 70 21 187 75 134 1.2 0.75 47 300 813 1.1 RD 130 116 121 830 1.5 A
75 120 84 1.5 PR 063 156 90 148 1.4 PR 071 12.4 726 393 28 9.6 145 936 1.1
n1i|;00 6.0 150 97 1.2 RD 050 11.7 120 185 1.0 RD 063 9.3 96.8 508 2.0 PR 050 7.2 193 1149 0.8
50 180 108 1.0 9.3 150 212 0.8 7.4 121 607 1.6 RD 110 386 726 398 1.8 oR 080
3.8 240 125 0.7 187 75 138 1.8 6.2 145 682 1.3 28.9 96.8 516 1.3 RD 110
6.0 150 101 21 4P 156 90 154 1.9 4.6 193 832 0.9 231 121 617 1.1
50 180 112 1.8 PR 063 n1=1400 41,7 120 191 1.5 :'3 3315 n1i|;00 12.4 72.6 399 4.4 220 222':;300 38.6 72.6 409 2.9
3.8 240 131 1.3 RD 063 9.3 150 223 1.1 9.3 96.8 508 3.2 28.9 96.8 545 2.0 PR 090
3.0 300 145 1.0 7.8 180 254 0.9 7.4 121 607 2.6 PR 090 231 121 654 1.6 RD 130
187 75 64 0.8 bR 7.8 180 268 1.5 6.2 145 682 2.1 RD 130 19.3 145 752 1.3
15.6 90 70 0.8 RD ggg 0.37 58 240 321 1.1 ";g gg; 46 193 832 1.5
11.7 120 85 0.6 4.7 300 371 0.9 3.7 242 944 1.2
187 75 64 1.4 12 75 206 1.6
15.6 90 71 1.5 10 90 230 1.7 PR 080
11.7 120 87 1.1 PR 063 75 120 283 1.3 RD 075
n =41P400 9.3 150 101 0.9 RD 050 . 6.0 150 324 1.0
7.8 180 113 0.7 n12900 6.0 150 347 1.6 PR 080
5.8 240 133 0.6 50 180 389 1.3 RD 090
9.3 150 103 1.7 3.8 240 471 1.0
78 180 117 1.4 PR 063 3.8 240 509 1.5 PR 080
0.18 58 240 139 1.0 RD 063 3.0 300 577 1.2 RD 110
4.7 300 155 0.9 187 75 205 1.2
12 75 97 2.2 15.6 90 230 1.3 PR 080
10 90 107 2.4 11.7 120 284 1.0 RD 075
75 120 131 1.8 9.3 150 332 0.8
6.0 150 152 1.4 roor 0.55 m=41p400 156 90 240 2.3
6P 50 180 168 1.2 11.7 120 297 1.6
n1=900 3.8 240 197 0.9 9.3 150 355 1.3 PR 080
RD 090
3.0 300 218 0.7 7.8 180 398 1.0
50 180 179 1.7 58 240 477 0.8
3.8 240 211 1.2 gg g;;
3.0 300 235 1.0
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Dimensiones

T Pnt Motorreductores
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Tamano D N
A E F 1 H 1 H L M N1 P R
C  #H7 G G H8) o Q
063/040 70 100 18 1215 43 123 78 50 40 40 71 75 60 365 6.5 87 55 71.5

063/050 80 120 25 144 49 133 92 60 50 40 85 85 70 435 8.5 100 ©64 84

071/050 80 120 25 144 49 143 92 60 50 50 85 85 70 435 8.5 100 64 84

063/063 100 144 25 174 67 148 112 72 63 40 103 95 80 53 8.5 110 80 102
071/063 100 144 25 174 67 158 112 72 63 50 103 95 80 53 8.5 110 80 102
071/075 120 172 28 205 72 176 120 86 75 50 112 115 95 57 11 140 93 119
080/075 120 172 28 205 72 186 120 86 75 63 112 115 95 57 11 140 93 119
071/090 140 208 35 238 74 193 140 103 90 50 130 130 110 67 13 160 102 135
080/090 140 208 35 238 74 203 140 103 90 63 130 130 110 67 13 160 102 135

80(90)/110 170 2525 42 295 - 233 155 127.5 110 63 144 165 130 74 14 200 125 167.5
80(90)/130 200 292.5 45 335 - 253 170 147.5 130 63 155 215 180 81 16 250 140 187.5
EIELD S T V K KA KB KC KE a KM (ﬁ';) KO KP KQ b t kg
063/040 65 26 35 60 67 7 4 M6x8(4) 45 8 60 9 110 95 6 20.8 3.9
063/050 7 30 40 70 90 9 5 M8x104) 45° 90 70 11 125 110 8 283 52
071/050 7 30 40 70 90 9 5 M8x104) 45° 90 70 11 125 110 8 28.3 5.8
063/063 8 36 50 8 8 10 6 M8X14(8) 45° 150 115 11 180 142 8 283 7.9
071/063 8 36 50 85 82 10 6 M8X14(8) 45° 150 115 11 180 142 8 28.3 85
071/075 10 40 60 90 111 13 6 M8X14(8) 45° 165 130 14 200 170 8 31.3 11.3
080/075 10 40 60 90 111 13 6 M8X14(8) 45° 165 130 14 200 170 8 31.3 13.1
071/000 11 45 70 100 111 13 6 M10X18(8) 45° 175 152 14 210 200 10 38.3 15.3
080/090 11 45 70 100 111 13 6 M10X18(8) 45° 175 152 14 210 200 10 38.3 17.3
80(90)/110 14 50 85 115 131 15 6 MI10X18(8) 45° 230 170 14 280 260 12 453 39
80(90)/130 15 60 100 120 140 15 6 M12x21(8) 45° 255 180 16 320 290 14 488 52.2




RD/RD Motorreductores de doble vis sin fin

Designacion

RD 050/110 FA - 900 DV _ES 925 PAM80B14 B3
[

Posicion de montaje.

Predisposicion de acoplamiento a motor.

FA

FB @ Arbol de salida hueco
FC

FD

FE ES = Eje de salida simple.

—— ED = Eje de salida doble.
BR = Brazo de reaccion.

VP = Vis prolongado.

Relacion de reduccion.

Versiones brida de salida.

Tamaio.

RD Motoreductor de vis sin fin.
IRD Reductor de vis sin fin con eje de entrada.

Sentidos de rotacion

Prestaciones de los Motorreductores de doble vis sin fin

Motor
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Motor
w r:fn i "fl"nz; f.s. Tipo Type
47 300 57 1.3
35 400 70 0.9
28 500 96 06
23 600 104 0.7
19 750 121 06 o
1.6 900 139 05 .m0 o
1.2 1200 166 0.4
0.9 1500 196 0.4
0.8 1800 218 0.3
0.58 2400 261 0.2
0.4 3200 300 0.2
1.6 900 141 1.0
12 1200 169 0.7
0.93 1500 199 0.7
0.78 1800 222 0.7 RD
4P 0.6 2400 266 0.5  030/050
0.06
n1=1400 0.5 3000 307 0.4
0.35 4000 288 0.3
0.29 4800 311 0.3
0.93 1500 204 1.1
0.78 1800 225 0.9
0.58 2400 276 0.8 RD
0.47 3000 319 0.7  030/063
0.35 4000 306 0.6
0.28 5000 360 0.4
0.58 2400 330 1.1
0.47 3000 377 0.8 RD
0.35 4000 355 0.7  040/075
0.28 5000 419 0.5
0.47 3000 406 1.4 o
0.35 4000 365 13 82
0.28 5000 431 1.0
47 300 88 0.8 RD
35 400 65 0.7  030/040
35 400 107 1.2
28 500 123 1.0
23 600 159 0.9 03(';‘/350
1.9 750 185 0.8
16 900 212 0.7
009 4" . 16 900 200 1.0 o
12 1200 263 09 .80
0.93 1500 305 0.7
0.93 1500 360 1.1
0.78 1800 404 1.0 04(';‘/375
0.58 2400 496 0.7
0.47 3000 609 0.9 RD
0.35 4000 548 0.8  040/090
47 300 119 1.2 o
35 400 142 09 BB
28 500 164 0.7
28 500 171 1.3
23 600 208 1.1 oaoR/?)ss
1.9 750 241 0.9
0.12 n1=41F;,oo 1.6 900 325 1.2 RD
12 1200 399 0.9  040/075
0.78 1800 547 0.9 RD
0.58 2400 695 0.9  040/090
0.47 3000 884 1.1
0.35 4000 784 1.0 050"‘/210
0.28 5000 928 0.8

n2 ) M2 )
i f.s. Tipo Type
Kw rpm Nm
3.5 400 222 1.0 RD
2.8 500 257 0.8 030/063
23 600 362 1.1
1.9 750 435 0.9 RD
4P : : 040/075
o18 ", _16 900 487 0.8
1.2 1200 629 1.0 RD
0.93 1500 735 0.8 040/090
0.78 1800 861 1.3 RD
0.58 2400 1113 0.9 050/110
3.5 400 336 1.1 RD
28 500 384 0.8 040/075
23 600 512 1.2
1.9 750 598 0.9 RD
: : 040/090
1.6 900 667 0.8
0.25 4P 1.2 1200 943 1.1
- RD
1=1400
n 0.93 1500 1064 1.0 050/110
0.78 1800 1195 0.9
0.58 2400 1624 1.0
0.47 3000 1935 0.8 RD
0.35 4000 2046 0.6 063/130
0.28 5000 2430 0.5
4.7 300 405 1.0 RD
3.5 400 498 0.7 040/075
4.7 300 402 1.5
3.5 400 523 1.2 RD
2.8 500 611 0.9 040/090
4P
037 .o _23 600 757 08
19 750 950 1.2
1.6 900 1079 1.0 RD
: : 050/110
1.2 1200 1396 0.7
0.93 1500 1674 1.1 RD
0.78 1800 1887 0.9 063/130
4.7 300 639 1.7
3.5 400 826 1.2
28 500 984 1.0 RD
: : 050/110
0.55 6P 2.3 600 1181 0.9
. n1=900 1.9 750 1411 0.8
2.8 500 996 1.6
19 750 1471 1.2 RD
: : 063/130
1.2 1200 2132 0.8
4.7 300 871 1.3 RD
3.5 400 1126 0.9 050/110
4P 2.8 500 1358 1.1
0.75
n1=1400 23 600 1631 1.0 RD
1.9 750 2005 0.9 063/130
1.6 900 2283 0.8
4.7 300 1312 1.3
4P RD
110 00 35 400 1671 1.0 063/130
2.8 500 1991 0.8
150 4P 4.7 300 1789 1.0 RD
’ n1=1400 3.5 400 2279 0.7 063/130
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Dimensiones Moto-

- variadores
de discos
planetarios

KA

s
S g

Tamano D D1 N

Size A B C C1 (H7) (i6) E F G G1 G2 H H1 | "1 L M (H8) N1 N2 O P Q R

030/040 70 20 100 80 18 9 121543 55 78 51 50 40 40 30 71 75 60 36.5 29 6.5 87 55 71.5
030/050 80 20 120 80 25 9 144 49 55 92 51 60 40 50 30 85 85 70 43.5 29 85 100 64 84

030/063 100 20 144 80 25 9 174 67 55 112 51 72 40 63 30 103 95 80 53 29 85 110 80 102
040/075 120 23 172 100 28 11 205 72 70 120 60 86 50 75 40 112 115 95 57 36.5 11 140 93 119
040/090 140 23 208 100 35 11 238 74 70 140 60 103 50 90 40 130 130 110 67 36.5 13 160 102 135

050/110 170 30 252.5 120 42 14 295 - 80 155 74 127.5 60 110 50 144 165 130 74 43.5 14 200 125 167.5
063/130 200 40 292.5 144 45 19 335 - 95 170 90 147.5 72 130 63 155 215 180 81 53 16 250 140 187.5
Tamafio oy § T v Z K KA KB KC KE a KM ("f";) KO KP K@ b b1 f t t1 kg

030/040 57 6.5 26 35 120 60 67 7 M6x8(4) 45° 87 60 9 110 95 - 20.8 10.2 3.9
030/050 57 7 30 40 130 70 90 9

030/063 57 8 36 50 145 85 82 10

M8x10(4) 45° 90 70 11 125 110 - 28.310.2 5.0

6
8

M8 X 14 (8) 45° 150 115 11 180 142 8 - 28.310.2 7.8
8

040/075 71.5 10 40 60 165 90 111 13 M8 X 14 (8) 45° 165 130 14 200 170

040/090 71.5 11 45 70 182 100 111 13 M10X 18 (8) 45° 175 152 14 210 200 10 - 38.3 12.5 16.0

M6 45.3 16.0 39.2

M10X 18 (8) 45° 230 170 14 280 260 12

3
3
3
4 - 31.3 12.5 12.0
4
050/110 84 14 50 85 225 115 131 15 5
6

o o 0o o o a »

M6 48.8 21.5 55.0

063/130 102 15 60 100 245 120 140 15 M12x21(8) 45° 255 180 16 320 290 14




SV Motovariadores de discos planetarios

Breve Introduccion

Los motovariadores y motovariadores-reductores de
la serie SV son ampliamente utilizados para trabajos
en la industria de la alimentacion, ceramica, envase,
embalaje, quimica, textil, maquina herramienta, lineas
de ensamblaje y en general, en todo tipo de lineas
automaticas que requieran regulacion de velocidad.
Sus principales caracteristicas son las siguientes:

e Alta precisién del campo de regulacion: Hasta una
rotacién de 0,5 - 1.

e Amplio rango de velocidad: La relacion de reduc-
cion oscila entre 1:1,4y 1:7.

e Resistenciay larga durabilidad.

e Sentido de giro indistinto con entrada y salida
concordantes.

e Funcionamiento uniforme, estabilidad en el rendi-
miento y bajo nivel de ruido.

e Bien dimensionado para asegurar una larga dura-
cion con servicio continuo y a plena carga.

e Facilidad de montaje y adaptacion, gracias a su
forma coaxial y compacta.

e Fabricado en aleacion de aluminio de alta calidad
hasta el tamafio 1,50, y el resto en fundicion..

¢ Incremento del par a la velocidad minima de has-
ta dos veces el nominal.

Caracteristicas de funcionamiento

A la maxima velocidad A la minima velocidad
L
A
T
1. Satélite cénico. 6. Pista externa fija.
2. Pastilla Satelites. 7. Pista externa maébil.
3. Disco portasatelites. 8. Anillo porta esferas.
4. Pista interna. 9. Pista externa de registro.
5. Discos muelle. 10.Tornillo de regulacion.

Designacion K...

Modelo Basico /

SV 0.75 B5.00

Posicion de montaje.

Tamaiio. 0.18 - 0.37 - 0.75 - 1.50 — 2.20 - 4.00 - 7.50

SV Variador de discos planetarios.

Instrucciones de montaje y mantenimiento

Durante la instalacién y funcionamiento de los variadores, se deben respetar las siguientes instrucciones:

Asegurar una correcta alineacion entre el eje del motor y el acoplamiento del variador. El margen de error
no debe ser superior a la tolerancia admitida por el acoplamiento.

Cuando el arbol de salida se acopla a una polea, piidn o acoplamiento elastico este debe fijarse median-
te el tornillo que se encuentra en el extremo del eje o bien por calentamiento. No golpear nunca el eje de
salida.

Los variadores de velocidad mecanicos no deben usarse en aplicaciones donde se prevean sobrecargas o
bloqueos de la maquina.

La variacion de velocidad debe realizarse con le variador girando. Nunca girar el volante de regulacién con
el equipo parado.

Los dos tornillos de regulacion situados a ambos lados de la caja de maniobras vienen reglados de fabrica.
Por favor no tocar.

Estos equipos no son adecuados para trabajar a una temperatura ambiente superior a 40°C, especialmen-
te no superior 45°C. Usando un motor de 4 polos, cuando el variador comienza a trabajar (sin carga), la
temperatura se eleva hasta 40 -50°C por encima de la temperatura normal de trabajo. Después de las pri-
meras 60 — 80 horas de trabajo la temperatura disminuira progresivamente hasta la temperatura normal de
trabajo, unos 20°C por encima de la temperatura ambiente y debe mantenerse estable. La alta temperatura
soportada por el variador durante la puesta en funcionamiento no dafia a ninguno de sus componentes, ni
afecta al tiempo de vida del mismo.

El aceite lubricante usado es especial para variadores de velocidad. Su referencia es ISO VG32. Por favor
comprobar el nivel de lubricante antes de su puesta en funcionamiento.

Los variadores de velocidad se suministran con el lubricante para trabajar durante las primeras 2.000 ho-
ras. Después de este tiempo, el lubricante debe ser reemplazado y cambiado cada 5.000 horas.

El nivel de aceite debe mantenerse a dos tercios de la mirilla. Los usuarios deben comprobar el nivel regu-
larmente. Esté estrictamente prohibido trabajar con un bajo nivel de lubricante. El tapdn ciego situado en
la caja de maniobras se utiliza para evitar derrame de aceite durante el transporte. Debe sustituirse por un
tapén desvaporizador antes de la puesta en funcionamiento.
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Posiciéon de la caja de bornes Posicién del volante de mando
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SV + RD Motovariadores-reductores de vis sin fin _ _ o
Prestaciones de los motovariadores - reductores de vis sin fin

Designacion
Motor - Motor -
n2 rpm i M2 Nm Tipo n2 rpm i M2 Nm Tipo
Kw Kw
117~23 7.5 9-18 133~27 7.5 59~111
SV 0.71-RD 063 FA-30 DV ES ©25 B3 g R e e P
. 591 | 1B | 17-ER 67~13 15 110~203 SV 1.5
| 44-85 20 22-40 Sv o018 50~10 20 142~258 +
. ez . +
Posicion de montaje. 35-6.8 25 27~47 RD 040 40~-8 25 172-308 RDO75
29~5.7 30 30-~51 33~6.7 30 195~340
018 | =41P400 22-4.3 40 37~62 25-5 40 245~360
EA @ Arbol de salida hueco 18~3.4 50 22~40 100~20 10 78~146
EB 22-4.3 40 38-63 67~13 15 113~208
ig ES = Ej.e de salilda simple. 18~3.4 50 44~73 sv o018 up 50~10 20 146~266 SV1i.5
ED = Eje de salida doble. 15~2.8 60 50~80 + 1.10 40~8 25 177~320 +
FE > n1=1400
BR = Brazo de reaccion. 11~2.1 80 59-82 RD 050 33-6.7 30 202-356 RD090
] 8.8~1.7 100 66~79 255 40 256~442
VP = Vis prolongado. 133~27 7.5 19~36 20~4 50 304~517
Relacion de reduccion. 100~20 10 25~47 20~4 50 320~550
N - - N SV 1.5
Versiones brida de salida. 67-13 15 36-65 17-3.3 | 60 | 368-625 +
50-10 20 46-82 Sv 037 12.5-2.5 80 455-754 gD 110
+
Tamario de reductor. 40-8 25 55-97 RD 050 10-2 | 100 | 522710
33~6.7 30 61~107 17~3.3 60 373~623 SV 1.6
s e 4P -
RD Motoreductor de vis sin fin. 0.37 n1=1400 25-~5 40 76~124 12.5~2.5 80 460~749 +
20~4 50 89-~120 10~2 100 531-868 RD 130
Tamaio de motovariador. 25-5 40 79~134 133~27 7.5 78-148
) ) ) 20~4 50 92~155 av 037 100~20 10 102~192
SV Variador de discos planetarios. 17-3.3 60 104~173 N 6713 15 147-270 Sv1s
12.5-2.5 80 125-173 RD063 50~10 20 190~344 +
10~2 100 139~173 40-8 25 229-330 RDO75
133~27 7.5 26~49 33~6.7 30 260~390
100~20 10 34~63 25-5 40 327~360
67~13 15 48-88 133~27 7.5 77~150
50~10 20 62~112 Sv 075 100~20 10 104~195
+
40~8 25 75~133 RD 063 ap 67~13 15 150~277
1.50 - SV 1.5
33~6.7 30 81~146 n1=1400 50~10 20 194~355 -
. . . . .
SV + RD Listado de combinaciones posibles 055 241':;00 25-5 40 105-179 40~8 25 236~427  Rp 090
20~4 50 123~207 33~6.7 30 270-~474
20-4 50 129-216 gy 75 25-5 40 341~589
17~3.3 60 146~242 + 20~4 50 406~560
12.5-2.5 80 176-250 RD 075 20~4 50 426~733 SV 1.5
RD 40 50 63 75 90 110 130 12.5~2.5 80 189~309 SV 075 17~3.3 60 490~833 RD 110
. . 10~2 100 218~350 RD 090 =8, ~
SV Reducciones / Ratios LUZEs e e e SvV1.5
133~-27 7.5 39-73 12.5~2.5 80 614~999 +
0.18 7.5-100 40 - 100 100~20 10 51-94 10~-2 100 696~1100 RD 130
e 2 5_80 40 — 100 50— 100 67~13 15 72~132 133~27 7.5 120~226
50~10 20 92~168 Sv 075 100~20 10 157~294
+
0.75 7.5-30 7.5 - 60 20-100 40-100  80-100 40~8 25 112~199  Rp 063 67-13 15 228-418  gyo»
1.5 756-30  75-40  7.5-60 25-100  80-100 e e e S
25-5 40 156~232 40~8 25 346-664
2.2 7.5-15 7.5-30 7.5-60 25 -100 o7s %" o, _20-4 50 185-310 220 ap 33-6.7 30 413~717
~ ~ . n1=1400 25-5 40 533~931
4.0 7.5 -30 7.5 - 60 25100 20-4 50 192-320  svo075
17~3.3 60 219~300 RD 075 25~-5 40 542-932
17~3.3 60 230-389 gy o75 20~4 50 648-1097 gyo0o
12.5-2.5 80 265~428 + 17~3.3 60 746-~1246 +
10~2 100 303-410 RD 090 12.5-2.5 80 921-1499 RD 130
12.5~2.5 80 302~503 sV 075 10~2 100 1040~1100

10~2 100 348~575 RD 110
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Prestaciones de los motovariadores - reductores de vis sin fin Dimensiones
Tamano
e oo s oo a al A K KC KE KM KN KO M N NI O Q@ S V b D t T
n2 rpm i M2 Nm P n2 rpm i M2 Nm P
Kw Kw SV018 RDO40 45° 45° 70 60 4 M6x8 87 60 9(4) 75 60 365 6.5 55 6.5 35 6 18 20.8 26
133~27 7.5 160~302 133~27 7.5 213~402 sv o018
100~20 10 210-~392 100~20 10 279-~523 SV 4.0 RD 050 45° 45° 80 70 5 M8x10 90 110 241) 85 70 435 85 64 7 40 8 25 283 30
67~13 15 304~558 av22 67~13 15 405~744 + SV 037
50~10 20 398-732 + 50-10 20 530~975 RD110 sV 037
RD 110
40-~8 25 485-~885 40-~8 25 647~1020 RD 063 45° 45° 100 85 6 M8X14 150 115 (141) 95 80 53 85 8 8 50 8 25 283 36
33-6.7 30 547-956 .00 ap 133~27 7.5 214~401 SV 075
25-~5 40 711~1030 . n1=1400  100~20 10 281-~527 e
3.00 n1=41P400 133~27 7.5 160~301 67~13 15 410~751 SV 4.0
100~20 10 211~395 50~10 20 536~978 + SV075 RDO75 45° 45° 120 90 6 M8X14 165 130 24‘; 115 95 57 11 93 10 60 8 28 31.3 40
67-13 15 307~563 40-8 25 653-1180 RD 130 av1s
50~10 20 402-~733 Sv22 33~6.7 30 749-~1298 :
+
40~8 25 490~885  pmp 130 25~5 40 960~1650 SV 075 14
o o
g g [ P ——— . RD 090 45° 45° 140 100 6 M10X18 175 152 = 130 110 67 13 102 11 70 10 35 383 45
25-5 40 720~1242 :
20~4 50 864~1463 SV 1.5
SV22 RD110 45° 45° 170 115 6 M10X18 230 170 (18‘; 165 130 74 14 125 14 85 12 42 45.3 50
Dimensiones SV 4.0
SV 1.5
SV22 RD130 45° 225° 200 120 6 M12X21 255 180 28? 215 180 81 16 140 15 100 14 45 48.8 60
G
SV 4.0
G3
¢ VR1 VR
H -~
o ERELE C E F G Gi G3 H | KA KB KP KQ L P R VF VL VS VR VR1
A
wn
O >
T 1 SV018 RDO040 100 121.5 43 183 78 135 50 40 67 7 110 95 71 87 71.5 151 118 85 110 110
I - =[N UE SV 018 193 145 161 128 85 110 110
! ! W RD 050 120 144 49 92 60 50 90 9 125 110 85 100 84
J:i —o———— S N SV 037 190 154 173 140 85 110 110
] >
@ e —|
@ o - SV 037 205 169 186 153 85 110 110
0 | - RD 063 144 174 67 112 72 63 82 10 180 142 103 110 102
| J wl ® SV 075 234 181 203 170 110 120 120
z SV 037 223 187 198 165 85 110 110
n T > = SV075 RDO75 172 205 72 252 120 198 86 75 111 13 200 170 112 140 119 215 182 110 120 120
% 17 T ] SV 1.5 301 228 219 197 110 150 -
KE [ L o
o N <’7M K SV 075 269 215 230 197 110 120 120
I U — KB L RD 090 208 238 74 140 103 90 111 13 210 200 130 160 135
P _—T SV 1.5 318 245 234 212 110 150 -
. —. K N1 N1
¢ sSvV15 348 275 254 232 110 150 -
G1
b T T SV22 RD110 2525 295 - 368 155 291 128 110 131 15 280 260 144 200 168 298 260 110 160 -
SV 4.0 368 291 298 260 110 160 -
A
- SV 1.5 368 295 274 252 110 150 -
S z S SV22 RD130 2925 335 - 388 170 311 148 130 140 15 320 290 155 250 188 318 280 110 160 -
S} T
a SV 4.0 388 311 318 280 110 160 -
L - Q
| O O
N L




Posiciones de Montaje
Mounting Positions

B3 B8 B6 B7 V5 V6

RD
B3 B8
AS1
RD -
RD PS1
L———
Brida de Salida Posicion caja de bornes
Output Flange Position Terminal Box
Standar / Standard Lado contrario / Oposite side

FRaA mEA H :
gE) T

Bl
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B3 V5 V6 B8 B6-D B6-I1

Patas

Brida 1

Lubricacion
Lubrication

Tabla de lubricantes / Lubricant table

SV Variadores RD Reductores de Vis sin Fin PR Prereduc-
ciones
RD 025~090 RD 110~130
Lubricante Sintético Sintético Sintético Mineral Mineral Sintético
Temp °C -25°C ~ +40°C  -25°C ~ +50°C  -25°C ~ +40°C  -5°C ~ +40°C  -15°C ~ +25°C  -25°C ~ +50°C
ISO VG 32 VG 320 VG 320 VG 460 VG 220 VG 320
A.T.E. DEXRON MELLANA OIL  MELLANA OIL  MELLANA OIL
P FLUID TELIUM VSF 350 260 250 TELIUM VSF
TIVELA OIL TIVELA OIL
SHELL A.T.F. DEXRON SCa50 OMALA OIL 320 OMALA OIL 460 OMALA OIL 220 G350
AGIP A.T.FE. DEXRON  BLASIA S320 BLASIA 320 BLASIA 460 BLASIA 220 BLASIA S320
SPARTAN SPARTAN
ESSO A.T.F. DEXRON S 220 S 220 Ep 460 P 590 S 220
MOBIL A.T.F. 220 GLYGOYLE 30 MOBIL GEAR 320MOBIL GEAR 634MOBIL GEAR 630 GLYGOYLE 30
ALPHASYN ALPHASYN ALPHA ALPHA ALPHASYN PG
CASTROL TQ DEXRON II PG 320 BG 320 MAX 460 MAX 220 250
ENERGOL ENERGOL ENERGOL ENERGOL ENERGOL
BP AUTRAN DX SG-XP 320 SG-XP 320 SG-XP 460 SG-XP 220 SG-XP 320
Cantidad de lubricante / Oil volume
RD
Tipo/ 025 030 040 050 063 075 090 110 130
L 0.02 0.04 0.08 0.15 0.3 0.55 1 & 4.5
Sv
Tipo/ 0.18 0.37 0.75 1.50 2.20 4.00

L 0.13 0.15 0.33 0.80 1,20 1.20




Motores
Eléectricos
Electric
Motors
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Formas Constructivas
Performances

La norma DIN IEC 34-7, Cddigo | (o Cédigo Il entre parentesis) clasifica las diferentes formas constructvas de
las maquinas electricas.

Los motores pueden suministrarse con alguna de las diferentes formas constructivas que se detallan a conti-
nuacion:

The DIN standard IEC 34-7, Code | (or Il code in parentheses) classifies the various models of

Electrical Machines.

The motors can be supplied with some of the various models that are detailed below:

IM B3 (IM 1001)  IMV5 (IM 1011)  IMV6 (IM 1031) IM B6 (IM 1051) IM B7 (IM 1061) IM B8 (IM 1071)
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Conexiones Caracteristicas técnicas

Tablas técnicas de motores trifasicos de 2P/3.000 rpom

©
Motor trifasico. Mot tasico tivo . d tidos de rotacis g - o %E %a 0523, © . g
Tension de alimentacion 230/400V. otor mono aflco Ipo , dos sentidos de rotacion. o 8 ol > cagE g T ERSE Jagw 5T £ £ T 55 S~ ES = g & & % 592m
’ Una sola tension. ik Qc c g Dc o« € L 008 =¢ e € - £E c XE c =5 € o ®
Arranque directo. ) s HE = o= o g 052 s 8 EE > 25 c §0 S8 s E205 ES¥ ea?
Motores de alto par de arranque, que doblando la capacidad E B 50Ck I § S6TE z § ‘gg o TS Z| 52 S o z S >z T E g% 2o bt (%
i B = = = = . f [ = =
nominal del condensador durante el arranque, se consigue = oz g EZ & Lo o 2 = © =% S = §E s § E e @
- o = & 5
una relacion MA/MN del orden de 1,5 a 2. g £ o o
Uz Ovz Oy Tension nominal de 400V (Y) 6 400V (A) e 50Hz
A 56 0,09 2830 0,29 0,30 0,65 67,0 4,52 3,67 3,23 0,00012 3,1 48
ul V1 Wl
R 5 T 56 0,12 2740 0,34 0,42 0,77 66,0 3,85 2,62 2,31 0,00012 3,1 48
777777 w1 Ba ue
T WWWW——O
‘rwe Ue ve T‘ o o o 63 0.18 2700 0,75 0,64 0.75 55,0 3,00 2,61 2,34 0,00020 3,8 50
h q uL ve
} } } } te 63 0.25 2810 0,94 0,86 0,67 57,0 4,34 4,19 3,57 0,00029 4,5 50
L ul V1 w1 J L Ul V1 W1 J .
ffffffffffff C1- Condensador siempre en march_a 71 037 2800 1,11 1,27 0,77 62,0 4,41 2,76 2,54 0,00043 5,7 57
C2- Condensador de arranque, previs
R g T R s ! de relé electronico.
Esquema trifasico 400V Esquema trifasico 230V 71 0.55 2810 1,47 1,92 0,77 71,0 3,80 1,88 2,67 0,00057 5,9 58
conectado /K conectado A
A A 80 0.75 2790 1,93 2,57 0,79 69,0 4,42 2,98 2,32 0,00102 8,1 58
80 11 2810 2,77 3,72 0,79 72,0 4,99 2,87 2,58 0,00128 9,2 60
Motor trifasico.
Tension de alimentacion 400V /\ . 20S 1,5 2870 3,78 5,02 0,77 75,0 5,83 3,19 2,89 0,00177 12,4 64
Arranque directo.
A i\ \ o0L 2,2 2870 5,10 7,32 0,79 79,0 6,21 3,56 3,29 0,00232 14,3 64
r we uz ve —‘ o
\ \ Esquema monofasico conectado Esquema monofasico conectado 100 3 2880 7,03 10,26 0,77 81,9 6,21 2,98 3,15 0,00351 25,2 68
| | sentido horario. sentido antihorario.
‘ ‘ 112 4 2900 8,55 13,19 0,79 86,1 6,65 3,41 2,92 0,00634 30,9 70
L u1 Vi WL J
R S B 1328 5,5 2910 11,87 18,03 0,88 87,5 6,11 2,74 3,10 0,01267 39,2 76
Esquema trifasico 400V
conectado /\ A 132s 7,5 2880 14,81 24,95 0,87 86,9 5,50 2,03 2,59 0,01640 44,2 76
132M 11 2930 21,05 35,94 0,87 91 7,82 3,91 3,42 0,02023 58,5 76
Posibilidad de arranque /\/A 400V
A/ 160M 15 2940 27,74 48,80 0,87 91,5 7,23 2,70 2,98 0,05900 101,0 78
Motor monofasico, dos sentidos de rotacién 160L 18,5 2950 33,29 59,98 0,88 91,5 8,28 3,15 2,88 0,07012 115,0 78
, .
Una sola tension.
180M 22 2937 41,00 71,99 0,87 90,0 6,50 1,80 2,40 0,06500 150,0 98
200L 30 2943 54,60 97,97 0,88 90,1 6,00 1,3 2,40 0,14700 224,0 100
T
e e vel | Wi Ba ve 200L 37 2952 67,50 120,46 0,87 91,0 7,50 1,60 2,80 0,14700  241,0 100
! © ! \%i Bt u1 ve
\ %B\Z \ be—o 225M 45 2952 80,40 146,51 0,88 91,8 7,50 1,80 2,80 0,17700 260,0 102
L 8o \
Lo ove v 250M 55 2943 91,50 179,61 0,93 93,0 7,50 1,40 2,80 0,26000 360,0 102
280S 75 2944 125,00 244,84 0,94 92,3 7,50 2,00 3,00 0,44000 445,0 104
—*] ]
e T == 280M 920 2946 146,70 293,61 0,95 93,2 8,00 2,20 3,00 0,45000 506,0 106
we ue ve r w2 uz ve —‘
I o \ | o \
| | | | 3158 110 2961 183,60 357,04 0,94 92,0 7,50 1,80 2,80 0,68700 618,0 106
\ \
[ S I A 315S/M 132 2963 216,50 428,16 0,94 94,0 7,50 1,80 2,80 1,10000 720,0 110
t N t N 315M/L 160 2973 266,20 517,23 0,92 94,0 6,50 1,60 1,90 1,10000 915,0 110
E fasi tad E fasi tad
s onotasice conectado e oo oo conectade 315M/L 200 2078 330,50 645,45 0,03 94,0 7,00 1,60 1,90 1,81300  990,0 110

Los datos eléctricos mostrados en las tablas son orientativos y no vinculantes. Contactar con nuestro departamento técnico para obtener una infor-
macién mas exacta.




Tablas técnicas de motores trifasicos de 4P/1.500 rpm
4P/1500 rpm three phase motors technical tables

Tension nominal de 400V (Y) 6 400V (A) e 50Hz / Nominal voltage 400V (V) or 400V (A) « 50Hz

56 0.09 1370 0,42 0,63 0.65 51,0 2,55 2,59 2,40 0,00014 3,1 45

63 0.18 1300 0,71 1,36 0.68 54,0 2,21 1,78 1,69 0,00039 4,2 49

7 0.37 1360 1,19 2,61 0,74 61,0 3,40 2,33 2,05 0,00139 6,2 50

80 0.75 1400 2,16 5,08 0,72 69,0 4,03 1,65 1,95 0,00321 9,2 54

90L 1,5 1420 3,65 10, 11 0,74 80,0 5,28 2,92 2,85 0,00425 14,4 60

0,00752

0,08478

180M 18,5 1462 37,50 121,61 0,80 88,9 6,50 2,40 3,30 0,04000 150,0 94

200L 30 1458 57,00 197,75 0,85 89,4 6,50 1,80 2,80 0,19700 231,0 96

225M 45 1466 84,50 295,01 0,84 91,5 7,50 2,00 3,00 0,30000 278,0 99

2808 75 1463 126,00 492,69 0,94 91,4 7,50 2,00 3,00 0,67500 423,0 101

3158 110 1478 188,10 715,28 0,90 94,1 6,75 2,20 2,20 2,30000 595,0 103

315M/L 160 1485 266,50 1035,51 0,92 94,2 7,50 1,80 2,20 3,12000 955,0 104

Los datos eléctricos mostrados en las tablas son orientativos y no vinculantes. Contactar con nuestro departamento técnico para obtener una infor-
macién mas exacta.

The electrical data shown in tables are oreientative only and not binding. Contact our technical department for more accurate information.

OZK
GEARBOXES

Tablas técnicas de motores trifasicos de 6P/1.000 rom
6P/1000 rpm three phase motors technical tables

Tension nominal de 400V (Y) 6 400V (A) e 50Hz / Nominal voltage 400V (V) or 400V (A) » 50H=z

63 0,12 800 0,73 1,43 0,63 40,0 1,59 1,43 1,40 0,00051 5,3 43

71 0,25 910 1,02 2,67 0,64 56,0 2,92 2,50 1,69 0,00138 6,9 46

80 0,55 920 1,69 6,17 0,80 65,0 3,44 1,74 1,99 0,00411 12,5 52

o0L 1,1 910 2,93 11,47 0,75 72,0 3,53 1,88 1,94 0,00716 14,3 59

112 2,2 960 5,22 21,98 0,73 84,0 5,29 2,09 2,20 0,02659 29,3 63

132M 4 960 8,70 39,70 0,78 85,5 7,55 1,90 2,72 0,04156 45,3 64

160M 7,5 970 15,40 74,00 0,79 89,0 6,59 2,00 2,80 0,08865 86,0 62

180L 15 955 30,90 150,96 0,81 87,0 4,00 1,40 1,80 0,10000 168,0 87

200L 22 974 41,00 217,08 0,88 88,6 5,50 1,60 2,60 0,38000 247,0 88

250M 37 973 68,40 365,47 0,87 90,4 6,50 2,00 3,00 1,00000 315,0 91
BRI RN
280M 55 977 94,80 541,04 0,91 92,5 7,00 2,00 3,00 1,20000 435,0 94
N e AR R A
315S/M 90 982 152,40 880,83 0,91 93,7 7,50 2,40 3,00 3,19000 610,0 97
R N RSN N T
315M/L 132 985 219,10 1287,95 0,93 94,0 7,50 2,00 2,80 5,25000 940,0 99

Los datos eléctricos mostrados en las tablas son orientativos y no vinculantes. Contactar con nuestro departamento técnico para obtener una infor-
macioén mas exacta.

The electrical data shown in tables are oreientative only and not binding. Contact our technical department for more accurate information.
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Tablas técnicas de motores trifasicos de 8P/750 rpm : :
8P/750 rpm three phase motors technical tables Dlmensmnes

Dimensions

Motores trifasicos - Forma constructiva B3
three phase motors - Performance B3

a
o
©
<
N
w
w

20 10 14 15 10,2

Tensién nominal de 400V (Y) 6 400V (A) e 50Hz / Nominal voltage 400V (V) or 400V (A) » 50H=z

ﬂ
-
<
o
&)
o)

14 30 12,5 17 25 16

7 0,12 705 0,63 1,70 0,57 52,0 2,41 1,90 2,20 0,0009 6,5 40

_ 90 M8 8 7

24 50 19 25 35 27

80 0,25 670 1,18 3,70 0,60 53,0 2,40 1,70 2,00 0,0030 10,5 45

-t
)
N
s
N
(o)

38 80 32 44 60 10 41

20 0,55 690 2,35 7,50 0,57 62,9 3,02 1,71 2,10 0,0043 16,0 43

100 1,1 700 3,35 15,00 0,64 73,0 3,50 2,10 2,70 0,0082 23,0 46

1328 2,2 720 5,90 29,20 0,67 80,5 5,29 1,60 2,50 0,0380 46,0 56
IEC A B C D E F HD HC H L LB M Z BB AB K AC HA LL LLB

160M 4 715 10,00 54,00 0,69 84,1 5,20 2,10 2,40 0,0720 75,0 59
100 80 40 11 23 24,5 161 125 63 212 62,5 74 74 105 120 7 123 10 260 110

|
(4]

160L 7,5 715 18,10 100,00 0,70 86,3 5,41 2,40 2,80 0,1310 118,0 59
125 100 50 19 40 31,5 202 157 80 275 81 89 89 1256 154 9,5 156 11 334 140

|
o

200L 15 732 32,40 196,94 0,76 88,0 5,00 1,80 2,80 0,3300 223,0 83

140 125 56 24 50 34,5 217 177 90 326 90 89 89 155 174 11,2 176 13 386 150

|
(=]
r

225M 22 729 45,10 290,04 0,79 88,5 5,00 1,80 2,80 0,4700 256,0 86
112 190 140 70 28 60 43 262 220 112 388 109 89 89 175 224 11,2 218 14 474 190

280s 37 729 70,30 487,79 0,84 91,0 6,00 2,00 2,80 1,6400 400,0 20
132M 216 178 89 38 80 51 311 260 132 488 120 104 104 218 260 12 257 16 588 220

3158 55 735 101,30 719,18 0,84 92,8 7,50 2,20 3,00 3,0750 505,0 92
160L 254 254 108 42 110 54 400 315 160 646 135 186 186 308 318 14 310 23 761 250

315S/M 90 730 163,10 1184,90 0,86 92,6 7,00 2,20 3,00 3,6250 704,0 94 Las dimensiones mostradas en las tablas son orientativas y no vinculantes. Contactar con nuestro departamento técnico para obtener una informacion
mas exacta.
The dimensions shown in tables are oreientative only and not binding. Contact our technical department for more accurate information.

315M/L 132 739 231,50 1716,68 0,87 94,6 7,00 2,00 2,70 7,8000 1065,0 98

Los datos eléctricos mostrados en las tablas son orientativos y no vinculantes. Contactar con nuestro departamento técnico para obtener una infor-
macién mas exacta.

The electrical data shown in tables are oreientative only and not binding. Contact our technical department for more accurate information.
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Dimensiones

Motores trifasicos - Forma constructiva B5

Motores trifasicos - Forma constructiva B3

IEC a f ga A B C D E HD H L BB AB K HA
IEC a b c d e fa f d a
180M 48 14 51,5 279 279 121 48 110 435 180 700 320 340 14,5 20 g g
56 9 20 M4 10 14 15 3 3 10,2
180L 48 14 SHES 279 279 121 48 110 435 180 700 320 340 14,5 20
63 11 23 M4 10 14 15 4 4 12,5
200L 55 16 59 318 305 133 55 110 496 200 790 370 398 18,5 32
71 14 30 M5 12,5 17 25 5 5 16
2258 60 18 64 356 286 149 60 148 520 225 820 370 436 18,5 32
80 19 40 M6 16,5 21 30 6 6 21,5
225M 55 16 59 356 311 149 55 110 520 225 790 370 436 18,5 32
920 24 50 M8 19 25 35 8 7 27
225M 60 18 64 365 311 149 60 140 520 225 820 370 436 18,5 32
100/112 28 60 M10 22 30 50 8 7 31
250M 60 18 64 406 349 168 60 140 590 250 900 420 505 24 32
132 38 80 M12 32 44 60 10 8 41
250M 65 18 69 406 349 168 65 140 590 250 900 420 505 24 32
160 42 110 M16 30 44 90 12 8 45
280S 65 18 69 457 368 190 65 140 630 280 930 450 550 24 32
280S 75 20 79,5 457 368 190 75 140 630 280 930 450 550 24 32
Motores con
280M 65 18 69 457 419 190 65 140 630 280 980 500 550 24 32
freno
280M 75 20 79,5 457 419 190 75 140 630 280 980 500 550 24 32
3158 65 18 69 508 406 216 65 140 675 315 983 505 645 28 32 IEC N M P D E o S Q L LB LC X z T LA Y AC LL LLBLLC
3158 80 20 85 508 406 216 80 170 675 315 1013 505 645 28 32 56 80 100 120 9 20 24,5 7 152 193 173 58,5 74 74 3 9 91,5 110,0 235 215 100
315S/M 65 18 69 508 457 216 65 140 675 315 1038 560 645 o8 30 63 95 115 140 11 23 27 9 168 212 189 62,5 74 74 3 10,5 98 123 260 237 110
315S/M 80 20 85 508 457 216 80 170 675 315 1068 560 645 28 32 71 110 130 160 14 30 35 9 186 246 216 76 74 74 3,5 10 105 136 300 270 130
315M/L 65 18 69 508 508 216 65 140 770 315 1380 620 640 28 40 80 130 165 200 19 40 34,6 12 222 275 235 81 89 89 3,5 11 122 156 334 294 140
315M/L 80 20 85 508 508 216 80 170 770 315 1320 620 640 28 40 90S 130 165 200 24 50 38,6 12 227 301 251 90 89 89 35 10,6 127 176 361 311 150
o0L 130 165 200 24 50 38,6 12 227 326 276 90 89 89 3,5 10,5 127 176 386 336 150
Las dimensiones mostradas en las tablas son orientativas y no vinculantes. Contactar con nuestro departamento técnico para obtener una informaciéon
mas exacta.
100 180 215 250 28 60 44,5 14 263 364 304 97 89 89 4 15,6 138 194 437 377 170
L 112 180 215 250 28 60 47,6 14 275 388 328 104 89 89 4 15,5 150 218 474 414 190
Z
F M ) 1328 230 265 300 38 80 54,5 14 327 450 370 120 104 104 4 20 177 257 550 470 220
|
| 132M 230 265 300 38 80 54,5 14 327 488 408 120 104 104 4 20 177 257 588 508 220
00 L 1]
O O N T I 160M 250 300 350 42 110 56 18 415 602 492 135 186 186 5] 14 240 310 717 607 250
| 160L 250 300 350 42 110 56 18 415 646 536 135 186 186 5 14 240 310 761 651 250
£
I |
—lre——— | _ o 3 .
@® < =
' [ G
I
[ E
HH 1l Yl T T
E [ J"LL B LB/LLB Las dimensiones mostradas en las tablas son orientativas y no vinculantes. Contactar con nuestro departamento técnico para obtener una informacion

mas exacta.
BB

S >
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Motores trifasicos - Forma constructiva B5 Motores trifasicos - Forma constructiva B14
IEC a b f ga N M P D E S L T
IEC a b c d e fa f gd ga
180M 48 105 14 51,5 250 300 350 48 110 18,5 625 5
56 9 20 M4 10 14 15 3 3 10,2
180L 48 105 14 5}E5) 250 300 350 48 110 18,5 625 5] 63 11 23 M4 10 14 15 4 4 12,5
200L 55 105 16 59 300 350 400 55 110 18,5 790 5 71 14 30 M5 12,5 17 25 5 5 16
2058 60 135 18 64 350 400 450 60 140 18,5 820 5 80 19 40 M6 16,5 21 30 6 6 21,5
20 24 50 M8 19 25 35 8 7 27
225M 55 105 16 59 350 400 450 55 110 18,5 790 5
100/112 28 60 M10 22 30 50 8 7 31
225M 60 &5 18 64 350 400 450 60 140 18,5 820 5]
132 38 80 M12 32 44 60 10 8 41
250M 60 135 18 64 450 500 550 60 140 18,5 900 5
160 42 110 M16 30 44 90 12 8 45
250M 65 135 18 69 450 500 550 65 140 18,5 900 5]
Motores con
freno
280S 65 135 18 69 450 500 550 65 140 18,5 930 5
280S 75 135 20 79,5 450 500 550 75 140 18,5 930 5] IEC N M P D E o s Q L LB LC X Z T Y AC LL LLB LLC
280M 65 135 18 69 450 500 550 65 140 18,5 980 5 56 50 65 80 9 20 245 M5 147 193 173 585 74 74 2 91,5 110 235 215 100
280M 75 135 20 55 450 500 550 75 140 T 980 s 63 60 75 90 11 23 27 M5 159 212 189 625 74 74 2 98 122 260 237 110
71 70 85 105 14 30 35 M6 173 246 216 76 74 74 2,5 105 136 300 270 130
31 SS 65 134 18 69 550 600 660 65 140 24 983 6
80 80 100 120 19 40 34 M6 199 275 235 81 89 89 3 122 1555 334 294 140
315S 80 174 22 85 550 600 660 80 170 24 1013 6
90S 95 115 140 24 50 38 M8 214 301 251 90 89 89 3 127 176 361 311 150
315S/M 65 134 18 69 550 600 600 65 140 24 1038 6
o0L 95 115 140 24 50 38 M8 214 326 276 90 89 89 3 127 176 386 336 150
315S/M e Uz ge E= =0 Eoe Bee L e 2 g E 100 110 130 160 28 60 44,5 M8 235 364 304 97 89 89 35 138 194 437 377 170
315M/L 65 134 18 69 550 600 660 65 140 24 1280 6 112 110 130 160 28 60 47,5 M8 259 388 328 104 89 89 3,5 150 218 474 414 190
315M/L - o o = - - - - T o B @ 132S 130 165 200 38 80 55 M10 305 450 370 120 104 104 3,5 177 257 550 470 220

132M 130 165 200 38 80 55 M10 305 488 408 120 104 104 3,5 177 257 588 508 220
Las dimensiones mostradas en las tablas son orientativas y no vinculantes. Contactar con nuestro departamento técnico para obtener una informacién

mas exacta. 160M 180 215 252 42 110 55,5 M12 394 602 492 135 186 186 4 240 310 717 607 250
160L 180 215 252 42 110 555 M12 394 646 536 135 186 186 4 240 310 761 651 250

L/LL Las dimensiones mostradas en las tablas son orientativas y no vinculantes. Contactar con nuestro departamento técnico para obtener una informacion
mas exacta.

LB/LLB
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Dimensiones de bridas especiales Dimensiones

Brida BS reducida Motores monofasicos - Forma constructiva B3

IEC A B C D B gA N IEC a b c d e fa f gd ga
71 140 115 95 9.5 o8 56 9 20 M4 10 14 15 3 3 10,2
80 160 130 110 9,5 i L 63 11 23 M4 10 14 15 4 4 12,5
20 160 130 110 95 71 14 30 M5 12,5 17 25 5 5 16
100 200 165 130 11,5 80 19 40 M6 16,5 21 30 6 6 21,5
112 160 130 110 ° 20 24 50 M8 19 25 35 8 7 27
132 252 215 180 14 100 28 60 M10 22 30 50 8 7 31
Brida B14 aumentada con fremo

IEC A B C D E F HD HC H L LB M Z BB AB K AC HA LL LLB

IEC A B C D
56 90 71 36 9 20 11 170 110 56 193 58,5 121 93 90 108 6 110 9 235 100
63 105 85 70 M5
63 100 80 40 11 23 14,5 182 125 63 212 62,5 121 93 105 120 7 123 10 260 110
71 120 100 80 M6
71 112 90 45 14 30 22 200 139 71 246 76 121 93 108 136 7 136 11 300 130
80 140 115 95 M8
80 125 100 50 19 40 15,5 232 157 80 275 81 146 120 125 154 9,5 156 11 334 140
920 160 130 110 M8
90S 140 100 56 24 50 20 247 177 90 301 90 146 120 130 174 9,5 176 13 361 150
100 200 165 130 M10
90L 140 125 56 24 50 20 247 177 90 326 90 146 120 155 174 11,2 176 13 386 150
100 160 140 63 28 60 26,5 268 196 100 364 97 146 120 175 192 11,2 194 14 437 170
Brida B1 4 redUCida Las dimensiones mostradas en las tablas son orientativas y no vinculantes. Contactar con nuestro departamento técnico para obtener una informacion
mas exacta.
L/LL
IEC A B c D E M
0B
63 80 65 50 MS ) ] N—n
71 90 75 60 M6 - 1D
AN 00,
80 105 85 70 M6 m O O = N
o
90 120 100 80 M8 T T
100 140 115 95 VLS Q!__ = E-I —L% "~ | < k-
d
112 160 115 95 M8
[ 1
LT Il /
Ll
E C B LB/LLB
Las dimensiones mostradas en las tablas son orientativas y no vinculantes. Contactar con nuestro departamento técnico para obtener una informaciéon
mas exacta. BB .
AB
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Dimensiones

Motores monofasicos - Forma constructiva BS Motores monofasicos - Forma constructiva B14
IEC a b c d e fa f gd ga IEC a b c d e fa f ad ga
56 9 20 M4 10 14 15 3 3 10,2 56 9 20 M4 10 14 15 3 3 10,2
63 11 23 M4 10 14 15 4 4 12,5 63 11 23 M4 10 14 15 4 4 12,5
71 14 30 M5 12,5 17 25 5 5 16 71 14 30 M5 12,5 17 25 5 5 16
80 19 40 M6 16,5 21 30 6 6 21,5 80 19 40 M6 16,5 21 30 6 6 21,5
90 24 50 M8 19 25 35 8 7 27 90 24 50 \VE] 19 25 35 8 7 27
100 28 60 M10 22 30 50 8 7 31 100 28 60 M10 22 30 50 8 7 31

Motores con Motores con

freno freno

IEC N M P D E O S Q L LBLC X Z T LA Y AC LL LLBLLC IEC N M P D E O S Q@ L LB LC X 2Z T Y AC LL LLBLLC
56 80 100 120 9 20 14,5 7 174 193 173 585 121 93 3 9 114 110 235 215 100 56 50 /65 80 9 20 14,5 M5 169 193 173 58,5 121 93 . 2 114 110 235 215 100
63 95 115 140 11 23 17 9 189 212 189 62,5 121 93 3 10,5 119 123 260 237 110 63 60 75 90 11 23 17 M5 180 212 189 62,5 121 93 2 119 123 260 237 110
71 110 130 160 14 30 25 9 208 246 216 76 121 93 3,5 10 128 136 300 270 130 71 SO e ke |l e | e | e sl | e | e | e | AR s | e | e | R | e |
80 130 165 200 19 40 18,5 12 252 275 235 81 146 120 3,5 11 152 156 334 294 140 80 80 | 100 120 19 | 40 185 M6 229 275 235 81 146 120 3 152 156 334 294 | 140
90S 130 165 200 24 50 22,5 12 257 301 251 90 146 120 3,5 10,5 157 176 361 311 150 90S 95 115 140 24 50 22,5 M8 244 301 251 90 146 120 3 157 176 361 311 150
Q0L 130 165 200 24 50 22,5 12 257 326 276 90 146 120 3,5 10,5 157 176 386 336 150 90L 95 115 140 24 50 225 M8 244 326 275 90 146 120 3 157 176 386 336 150
100 180 215 250 28 60 28,5 14 293 364 304 97 146 120 4 155 168 194 437 377 170 100 110 130 160 28 60 285 M8 265 364 304 97 146 120 3,5 168 194 437 377 170
Las dimensiones mostradas en las tablas son orientativas y no vinculantes. Contactar con nuestro departamento técnico para obtener una informacion Las dimensiones mostradas en las tablas son orientativas y no vinculantes. Contactar con nuestro departamento técnico para obtener una informacion

mas exacta. mas exacta.
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Notas

Componentes motores estandar

JOojoWw |9p esedle)
opeulqoq Jojeis]
Bolan|
sauoIxauoo ede|
uoIXxauoo ede) uoloalns ofjiuio)
uoIxauoo edey eunp
epejusp ejepuely
uoIXauoo e1a|bay
elaneyD
Jope|iuan edey uoloalns ojjiuiol
Jope|iuan ede|
Jope|[lIusA
Jojow ede|
alo|4 - epe|NpuUO elapUBLY
Jojou alg
ojusiwepoy
Gg epug
epuq A ede} uoloalns ojjiuio]

usiey

- o (] <




Notas




